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Carbon-Teleskoparme MINT

Anwendung BRT-10

» Verschraubung senkrecht zum Reaktionsarm
» Horizontale Installation
 Vertikale Installation

Merkmale

* Hochfeste Carbonstangen
* Hochprazise Fertigung

* Aluminumflansche

» Optimale Leichtgangigkeit

se max L min
Zubehor | L ; =
o | e E—
Werkzeughalter (inbegriffen) m>t ‘ ‘ Balancer
Seite 17
Balancer
. . Gewicht
Max Drehm. L min L max Neigung Arm . Last
Nm mm mm deg kg kg
BRT10 1000 10 495 1105 Q0 0.4

| BRTO1B00 10 665 1605 % 045

"Hinweis: abhangig von der Installation

BRT-Serie Vol

Halter ™~
Seite 13
Zubehor
Werkzeughalter (separat) Balancer
Balancer Carbon-Teleskoparme 15 - 220 Nm Seite 17
- Max Drehm. L min L max Neigung ArmGeWIChEnaX‘ Last
Nm mm mm deg kg kg
BRT15 1000 15 486 1066 60 0,67
_ 15 646 1556 60 073
BRT15 2000 15 806 2046 60 0,79
. BRT401000 40 486 1066 50 073
BRT40 1500 40 646 1556 50 0,82
. BRT402000 40 806 2046 50 091
BRT40 2500 40 086 2576 50 1,00
 BRT801500 80 658 1586 40 0.93
BRT80 2000 80 828 2078 40 1,03
_ 80 felels] 2588 40 113
BRT150 1500 150 668 1578 30 1,40
_ 150 838 1018 30 155
BRT150 2500 150 1003 2248 30 1,72
_ 220 668 1578 20 1,59
BRT220 2000 220 838 2088 20 178
220 1003 2588 20 2,00

"Hinweis: abhangig von der Installation
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Carbon-Teleskoparme
far Schwenkausleger

Anwendung

» Optimiert fur Verwendung mit Schwenkausleger SA
» Verschraubung senkrecht zum Reaktionsarm
» Vertikale Installation

Merkmale

* Hochfeste Carbonstangen
* Hochprazise Fertigung

* Aluminumflansche

* Optimale Leichtgangigkeit

Zubehor

Werkzeughalter B RT'SA

Balancer
Schwenkausleger

Max Drehm. L min L max

Nm mm mm

BRT-SA 40 1000 40 455 1025

40 615 1515

BRT-SA 40 2000 40 785 2025
_ 40 955 2535
BRT-SA 80 1500 80 455 1515
BRT-SA 80 2500 80 785 2535

P =
ol -

~ .
Halter o Balancer Kit ‘
Seite 13 Seite 16

Neigung
deg

50
50
50
50
40
40

40

SA
Seite 19

.

Arm
kg

0.9

1,0

11

1.2

1,2)

13

14

Gl
Me

L min

L max

Gewicht
max. Last

kg

05
0.6
07
0.8
0.6

07

0.8
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Carbon-Teleskoparme
far hohe Momente

Anwendung

» Verschraubung senkrecht zum Reaktionsarm
* Horizontale Installation

 Vertikale Installation

 ausgelegt auf hohe Drehmomente

Merkmale

» Hochfeste Carbonstangen
* Hochprazise Fertigung

* Aluminumflansche

* Optimale Leichtgangigkeit

Carbon-Teleskoparme 300 - 500 Nm

Zubehor
Werkzeughalter (individuell)
Balancer
Encoder Kit
Positioniersystem
L max
=
Max Drehm. L min
Nm mm
BRT300 1500 300 777
300 947
BRT300 2500 300 1112
500 870
BRT500 2000 500 1045
| BRTo02s00 500 1275

"Hinweis: abhangig von der Installation

Sonderkonstruktionen sind bis 2000 Nm mdéglich

~
Halter ™~ Balancer
kundenspezifisch Seite 17
=
0 | Positionier-
Encoders kit System
kundenspezifisch kundenspezifisch
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Arm
kg
277
3,01
3,26
6,14
6,75
737

Gewicht

max. Last
kg



Carbon-Teleskoparme mit
innenliegendem Balancerseil

Anwendung

» Verschraubung senkrecht zum Reaktionsarm
» Vertikale Installation
* innenliegendes Balancerseil

Merkmale

* Hochfeste Carbonstangen
» Hochprazise Fertigung

* Kein auBenliegendes Seil
» Optimale Leichtgangigkeit

Zubehor
Werkzeughalter (individuell)
Balancer kit
Schienensystem

- Max Drehm. L min L max
Nm mm mm

BRT-V 15 1000 15 777 1345

| BRTVIS00 15 037 1835
BRT-V 15 2000 15 1097 2325
BRT-V 40 1500 40 937 1835
BRT-V 40 2500 40 1277 2855

| BRTVEO1500 g0 949 1865
BRT-V 80 2000 80 1119 2357
_ 80 1289 2867
BRT-V 150 1500 150 960 19575
BRT-V 150 2500 150 1294 2862
_ 220 960 1957.5
BRT-V 220 2000 220 1129 2357
_ 220 1294 2867

Sonderkonstruktionen sind bis 2000 Nm méglich

P -~
o
~ Balancer Kit ‘

Seite 16

Halter
Seite 13

Neigung
deg
60
60
60
50
50
50
50
40
40
40
30
30
30
20
20

20

Arm
kg
2,30
2,40
2,50
2,50
2,60
2,70
2,80
2,90
3,00
3,00
3,10
3.30
3.50
3.40
3,60
3,80

L min

L max

Gewicht
max. Last
kg
0.35
0,40
0.45
0,40
0.45
0.55
0,60
0,65
0,65)
0,70
0,90)
1,00
1,20
1,00
1,20

1,40
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Carbon-Teleskoparme
far X - Y Positionierung

Anwendung

* Positionserkennung X - Y (zweidimensional)
* Verschraubung senkrecht zum Reaktionsarm

» Vertikale Installation
* Horizontale Installation

Merkmale

* Hochfeste Carbonstangen

» Hochprazise Fertigung
» Kein auBenliegendes Seil

» Optimale Leichtgangigkeit

» Erkenung von Schraubsequenzen

Zubehor

Werkzeughalter (individuell)

Balancer kit
Posix Positionier-System

- Max Drehm.
Nm
BRT-P2 15 1000 15
| BRTP2 183500 15
BRT-P2 152000 15
mrhaomo o
BRT-P2 40 1500 40
emrse
BRT-P2 40 2500 40
| BRT-P2 801500 80
BRT-P2 80 2000 80
wmmesosmo
BRT-P2 150 1500 150
BRT-P2 150 2500 150
BRT-P2 220 2000 220

"Hinweis: abhangig von der Installation

“'.'&
Halter \.\’
Seite 13

Seite 8 | www.mint.eu

Balancer Kit
Seite 16

:j{@}

\

L min

647
803
977
647
803
977
1157
830
1000
1169
839
1009
1174
839
1009

1174

-~

L max

1227
1713
2227
1227
1713
2227
2737
1757
2249
2760
1749
2087
2419
1749
2259
2760

Posix
Seite 36

Neigung

deg
60
60
60
50
50
50
50
40
40
40
30
30
30
20

20

20

\

Gewicht

Arm max. Last

kg
26

2,7
2,8
28
2,9
3.0
3.2
3.0
31
3.2
35
37
3.8
3.6
37
41



Carbon-Teleskoparme

far X -Y - Z Positionierung

Anwendung

* Positionserkennung X - Y - Z (dreidiemnsional)
* Verschraubung senkrecht zum Reaktionsarm
 Vertikale Installation

* Horizontale Installation

Merkmale

* Hochfeste Carbonstangen

» Hochprazise Fertigung

» Kein auBenliegendes Seil

» Optimale Leichtgangigkeit

» Erkenung von Schraubsequenzen

Zubehor

Werkzeughalter (individuell)
Balancer kit

Posix Positionier-System

:j{o}

- Max Drehm. L min

Nm mm

BRT-P3 15 1000 15 647

| RTR3BBOO 1 803

BRT-P3 152000 15 977

| BRTP3 w00 40 647

BRT-P3 40 1500 40 803

| BRTP3go2000 40 077

BRT-P3 40 2500 40 1157

. BRTP3Bome0 % 830

BRT-P3 80 2000 80 1000

BRT-P3 150 1500 150 839

BRT-P3 150 2500 150 1174

BRT-P3 220 2000 220 1009
"Hinweis: abhangig von der Installation

4

‘i‘;;
Halter \.\’
Seite 13

Balancer Kit
Seite 16

-~

Posix
Seite 36

Neigung
deg
60
60
60
50
50
50
50
40
40
40
30
30
30
20
20

20

Gewicht
Arm max. Last

kg
3.0
31
3.2
3.2
33
3.4
3.6
3.4
35
3.6
3.9
4,1
4.2
4,2
43
45
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Carbon-Teleskoparme

Anti-Rotation

Anwendung

* Verschraubungen senkrecht und axial zum

Reaktionsarm

* Vertikale Installation

Merkmale

* Hochfeste Carbonstangen optimiert flr Torsion

* Hochprazise Fertigung
* Kugelumlauflagerung
* Anti-Rotations-System

Zubehor
Werkzeughalter
Balancer
Ausleger-System

BRV15 600/150

BRV40 600/150

BRV40 1500/600

BRV80 1500/600

I =
~
~ Balancer Kit
Seite 16

Halter
Seite 15
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Art. Nr.

030.0001.000
030.0002.000
030.0003.000
030.0004.000
030.0005.000
030.0006.000

030.0007.000

Max Drehm.

Nm

15

15

40

40

40

80

80

L max

mm

600
800
600
850
1500
900

1500

Hub (S)

mm

150
300
150
300
600
300

600

Arm
kg
1,00

1,20
1,90
2,25
3,00
3.30

4,35

Gewicht

L max

max. Last
kg
0.35
0,50
0,70
1,00
1,60
1,50

2,50



Carbon-Teleskoparme MINT
Anti-Rotation fur Auslegerarm

Anwendung
Optimiert fur die Verwendung mit einem SA U """""""""
Auslegerarm
* Verschraubungen senkrecht und axial zum
Reaktionsarm é
» Vertikale Installation —
Merkmale
* Hochfeste Carbonstangen optimiert flr Torsion
* Hochprazise Fertigung L
* Kugelumlauflagerung
* Anti-Rotations-System -
Zubehor
wn
Werkzeughalter
Balancer
Ausleger-System
X-Y Portal ‘a """""
Krahn System
Art. Nr. Max Drehm. L max Hub (S) Geycht
Arm max. Last
Nm mm mm kg kg
BRV-SA15 450/150 030.0101.000 15 510 150 0.9 0.35
030.0102.000 15 710 300 11 0,50
BRV-SA40 450/150 030.0103.000 40 510 150 15 0,70
030.0104.000 40 760 300 19 1,00
BRV-SA40 1450/600 030.0105.000 40 1410 600 25 1,60
BRV-SA80 1450/600 030.0107.000 80 1410 600 3.9 2,50

= ~

-~
Halter S Balancer Kit ‘
Seite 15 Seite 16
SA X-Y portal E
Seite 19 Seite 20
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Carbon-Teleskoparme MINT
Anti-Rotation fir hohe Momente

Anwendung -
I
R
¢ Verschraubungen senkrecht und axial zum
Reaktionsarm
¢ Vertikale Installation
¢ Werkzeuge mit hohen Momenten x
£
-
Merkmale
* Hochfeste Carbonstangen optimiert fur Torsion
¢ Hochprazise Fertigung
¢ Kugelumlauflagerung —
¢ Anti-Rotations-System Q
Zubehor
* Werkzeughalter
w
* Balancer
* Obere Befestigung
¢ Bremsen Kit i_}[
Carbon-Teleskoparme 150 - 600 Nm
Gewicht
Art. Nr. Max Drehm. L max Hub (S)
Arm max. Last
Nm mm mm kg kg
BRV150 1600/600 030.0010.000 150 1600 600 11,0 50
030.0011.000 150 2160 Q00 13,0 6,0
BRV300 1600/600 030.0014.000 300 1700 600 20,0 55
030.0015.000 300 2310 900 215 6.5
BRV600 1600/600 030.0018.000 600 1740 600 23,0 8,5
_ 030.0019.000 600 2340 900 27,0 11,0

Hinweis: Kundenspezifische Sonderanfertigungen sind auch bis 1000 Nm maoglich

Vet <
"\-...._‘ i
Halter g Balancer Kit ‘

kundensperzifisch Seite 16

Kardangelenk I Bremsen Kit

Seite 21 Seite 21
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Werkzeughalter BRT Serie MINT

Funktionalitat J
"'\*'
» schwenkbare Universal-Prismenaufnahme \
x i
Kompatibel
: _ =N 2 — 3l @ I
» Carbon-Teleskoparme Serien BRT, G\L"'f'. Y & [Py Y S Ly ] "
R — 4 . ] o B ] o
BRT-P2, BRT-P3, BRT-V, BRT-SA ».'.’j ¢ s o -
_ Art. Nr. Beschreibung Diameter Gewicht Bild
@min (mm)  @max (mm) kg Ref
_ - Standard-Halter 26,5 44 0,20 1
BRT/BRT-V/BRT-P2/BRT-P3/ Standard-Halter
BRT-SA 15 070.0001.000 2 Schrauben 27 45 0.20 2
Standard-Halter
_ 0700002000 4 SChranen 27 45 0’35 3
BRT/BRT-V/BRT-P2/BRT-P3/ Standard-Halter
BRT-SA 40-80 070.0009.000 2 Schrauben 30 60 030 2
Standard-Halter
BRT/BRT-V/BRT-P2/BRT-P3/
BRT-SA 150-220 070.0003.000 Standard-Halter 40 70 0,7 (1,54) 4
) o Besteht aus 3 Teilen mit separater Art.Nr. ,
Funktionalitat - Anschluss
- Verlangerung . .
* schwenkbarer Anschluss - Werkzeugaufnahme Y i o
I A 3 \ ‘ 1 |
» Verlangerung der Aufnahme “\ ‘ ; ';w} ‘IQ
. e
Kompatibel - 3 .
» Carbon-Teleskoparme Serien BRT, -, - AR . \\f;f”?{,,

BRT-V - TS Y

_ Art. Nr. Beschreibung Diameter Gewicht Bild
@min (mm)  @max (mm) kg (Ref)
_ 070.0006.000 schwenkbarer Anschluss n/a n/a 0,10 1
[To]
o BRT/BRT-V/BRT-P2/ ) "
'E BRT-P3/BRT-SA 15 070.0007.000 Multi-Positions-Halter 27 45 0,10 2
o _ 070.0008.000 Verlangerung L=gomm n/a n/a 0,20 3
BRT/BRT-V/BRT-P2/ 070.0013.000 5 Grad in X Achse 27 45 0.25 4

verstellbarer Halter

BRT-P3/BRT-SA 15

070.0014.000 schwenkbarer Anschluss n/a n/a 0,20 1
BRT/BRT-V/BRT-P2/ ) "
BRT-P3/BRT-SA 40-80 070.0016.000 Multi-Positions-Halter 27 45 0,50 2
070.0017.000 Verlangerung L=120 mm n/a n/a 0,40 3
o BRT/BRT-V/BRT-P2/
a BRT-P3/BRT-SA 150-220 070.0010.000 schwenkbarer Anschluss n/a n/a 0,30 1
1
o
:9 _ 070.0011.000 Multi-Positions-Halter 40 70 0,50 2
-
% ERIBRIIERD- 27 070.0012.000 Verlangerung L=120mm n/a n/a 0,45 3

BRT-P3/BRT-SA 150-220

www.mint.eu | Seite 13



Werkzeughalter BRT Serie drehbar MINT

Funktionalitat

» drehbarer Werkzeughalter
* Verschraubung um Werkzeugachse

Kompatibel

| Carbon-Teleskoparme Serien BRT,
BRT-V

_ Art. Nr. Beschreibung Diameter Gewicht Bild

@min (mm) @max (mm) kg (Ref)
070.0004.000 drehbarer Halter 20 35 0,45 2
BRT (all), BRT-V, BRT-P2/BRT-P3/
BRT-SA 15220 070.0005.000 drehbarer Halter 40 55 1,00 3
IE Adapter 30 () 57 () 0.37 1
BRT /BRT-V/ BRT-P2/BRT-P3/ . .
m BRT-SA 15 070.0018.000 Verbindungsstuck n/a n/a 0,20 4
070.0019.000 Verbindungsstuck n/a n/a 0,30 4
SRR SR AN R 070.0020.000  Verbindungsstick n/a n/a 0,55 4

BRT-SA 220

"Hinweis: Adapter ist Teil des drehbaren Halters und kundenspezifisch. Das Verbindungsstuck ist extra.
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Werkzeughalter far BRV Serie MINT
Anti-Rotation

Funktionalitat

* schwenkbare Universal-Prismenaufnahme

Kompatibel
| Anti-Rotations Carbon-Teleskoparme
Serie BRV
5 6 7 8
3 = X 7 W
B o ! ‘)’"
i - o _—
_ Art. Nr. Beschreibung Diameter Breite Gewicht Bild
@min (mm) @max (mm) mm kg Ref
> _ 070.0101.000 gerader Halter 27 45 18 0,60 5
m BRV 15 070.0102.000 Winkel Halter 30 60 335 0.30 7
m _ 070.0111.000 gerader Halter 27 45 18 0,65 6
BRV 40-80 070.0112.000 Winkel Halter 31 65 47 0,66 8
Funktionalitat
» drehbarer Werkzeughalter
* Verschraubung um Werkzeugachse
Kompatibel
1 Anti-Rotations Carbon-Teleskoparme
Serie BRV
"Hinweis: Adapter ist Teil des drehbaren Halters und kundenspezifisch. Das Verbindungsstuick ist extra.
_ Art. Nr. Beschreibung Diameter Gewicht Bild
@min (mm)  @max (mm) kg (Ref)
_ 070.0004.000 drehbarer Halter 20 35 0.45 2
> Alle Arme 15+150 Nm 070.0005.000 drehbarer Halter 40 55 1,00 3
BRV 15 070.0103.000 Verbindungsstuck n/a n/a 0,36 4
070.0113.000 Verbindungsstuck n/a n/a 0,51 4

a I
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Federzug- und Balancer-Kits

Funktionalitat

Federzuge ziehen das Werkzeug nach Gebrauch zurtck in die
Ausgangsposition.

* Federzug-/Retraktor-Kit

Balancer balancieren das Werkzeuggewicht und halten es
immer in derselben Position, in der man das Werkzeug loslaBt.

* Balancer-Kit

Retraktor Kit - BRT, BRV

BRT-V 15

BRT-V; BRT-P2, BRT-P3

BRT-V; BRT-P2, BRT-P3

BRT-V; BRT-P2, BRT-P3

BRT-SA, BRV

BRT-SA, BRV

BRT-SA, BRV

BRT-SA, BRV

BRT-P2; BRT-P3

BRT-P2; BRT-P3

BRT-P2; BRT-P3

BRT-P2; BRT-P3

BRT-SA, BRV

BRT-SA, BRV

BRT-SA, BRV

Seite 16 | www.mint.eu

Art. Nr.

070.0377.000
070.0378.000
070.0379.000
070.0380.000
070.0381.000
070.0382.000
070.0383.000
070.0384.000
070.0385.000
070.0351.000
070.0352.000
070.0353.000
070.0354.000
070.0355.000
070.0356.000

070.0357.000

070.0386.000
070.0387.000
070.0388.000
070.0389.000
070.0390.000
070.0391.000
070.0392.000
070.0358.000
070.0359.000
070.0360.000
070.0361.000
070.0362.000
070.0363.000
070.0364.000

Bezeichnung

Kit 7200080001
Kit 7200080002
Kit 7211080001
Kit 7211080002
Kit 7211080005
Kit 7221080001
Kit 7221080002
Kit 7221080003
Kit 7221080004
Kit 7211080001
Kit 7211080002
Kit 7211080005
Kit 7221080001
Kit 7221080002
Kit 7221080003

Kit 7221080004

KIT 7228000001
KIT 7228000002
KIT 7228000003
KIT 7228000004
KIT 7228000005
KIT 7230000003
KIT 7230000004
KIT 7228000001
KIT 7228000002
KIT 7228000003
KIT 7228000004
KIT 7228000005
KIT 7230000003
KIT 7230000004

Kit beinhaltet Federzug oder

Balancer inkl. Anbauhalterung

Lange
Kabel

mm
1600
1600
2500
2500
1400
3000
3000
3000
3000
2500
2500
1400
3000
3000
3000

3000

1600
1600
1600
1600
1600
2000
2000
1600
1600
1600
1600
1600
2000

2000

Belastung

kg
0,3-15
12-2,5
0,5-2,0
15-3.0
3.0-55
2,0-5,0
4,0-8,0
7.0-10,0
10,0-14,0
0,5-2,0
1,5-3,0
3.0-55
2,0-5,0
4,0-8,0
7.0-10,0

10,0-14,0

0.4-1,2
1,2-2,6
2,6-3.8
3,8-52
52-6,5
6,0-10,0
9,0-14,0
04-12
1,2-2,6
2,6-3,8
3.8-5.2
52-6,5
6,0-10,0

9,0-14,0

Menge

Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach

Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach
Einfach




Federzuge und Balancer

Funktionalitat

Die BRT Teleskoparme kdnnen sowohl mit Federziugen/
Retraktoren als auch mit Balancern ausgestattet werden.
Eine separate Halterung ist fUr die Montage notwendig.

Federzuge ziehen das Werkzeug nach Gebrauch zurtck in
die Ausgangsposition.

Balancer balancieren das Werkzeuggewicht und halten
es immer in derselben Position, in der man das Werkzeug
loslait.

max. Last Lange Seil Gewicht
> kg mm kg
|y 070.0919.000 12-25 1600 0.6
,_L 070.0921.000 15-3,0 2500 0,9

S

_8 070.0923.000 2,0-5,0 3000 35
é 4,0-8.0 3000 3.8
"q'; 070.0925.000 7,0-10,0 3000 3.8
o 10,0-14,0 3000 4,0
kg mm kg
070.0927.000 0.4-12 1600 13
1,2-2,6 1600 1.4
070.0929.000 2,6-3,8 1600 15
3.8-52 1600 15
070.0931.000 52-6,5 1600 15
4,5-7.0 2000 3.3
070.0933.000 6,0-10,0 2000 3.4
9,0-14,0 2000 36
070.0935.000 13,0-17.0 2000 3.8

Nr. Kromer

7200 0800 01
7200 0800 02
7211 0800 01
7211 0800 02
7211 0800 05
7221 0800 01
7221 0800 02
7221 0800 03

7221 0800 04

7228 0000 01
7228 0000 02
7228 0000 03
7228 0000 04
7228 0000 05
7230 0000 02
7230 0000 03

7230 0000 04

7230 0000 05

Halter

(Buchstaben nachste Seite)
Zeichnungen nachste Seite
M (BRT)

M (BRT)
E (BRT-V; BRT-P2/BRT-P3)
G (BRT-SA/BRV)

E (BRT-V: BRT-P2/BRT-P3)
G (BRT-SA/BRV)

E (BRT-V; BRT-P2/BRT-P3)
G (BRT-SA/BRV)

F (BRT-V, BRT-P2/BRT-P3)
H (BRT-SA/BRV)

F (BRT-V, BRT-P2/BRT-P3)
H (BRT-SA/BRV)

F (BRT-V, BRT-P2/BRT-P3)
H (BRT-SA/BRV)

F (BRT-V; BRT-P2/BRT-P3)
H (BRT-SA/BRV)

Zeichnungen nachste Seite
O (BRT-P2/BRT-P3)
1(BRT-SA/BRV)

O (BRT-P2/BRT-P3)
1 (BRT-SA/BRV)

O (BRT-P2/BRT-P3)
1 (BRT-SA/BRV)

O (BRT-P2/BRT-P3)
1 (BRT-SA/BRV)

O (BRT-P2/BRT-P3)
1 (BRT-SA/BRV)

N (BRT-P2/BRT-P3)
L (BRT-SA)/BRV

N (BRT)
L (BRT-SA/BRV)
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Halterungen fur Federziige und Balancer MINT

Funktionalitat %
Halterungen fur Federzuge/Retraktoren und Balancern an

BRT Arme fur Kromer

Bild Art. Nr.
BRT-V + BRT-P E 070.1030.000 ‘
DEEEEE - oowomow . - "'*
- - e
BRT-V + BRT-P M 070.1036.000
= @ e
m
e BRT-P o} 070.1038.000 . =
BRT-SA, BRV H 070.1033.000 Halter far BRT-V
T und BRT-P
BRT-SA, BRV L 070.1035.000
h"‘-“:u
. -ﬂ‘
Halter fGr BRT-SA S

und BRV

Tecna balancer

Halterungen fur Tecna Balancer

Bild Art. Nr.

=
-
BRT-V + BRT-P A 070.1000.000 . —

B 070.1001.000 T

BRT-V + BRT-P C 070.1002.000 .
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Knick-Auslegearm

Anwendung

Zusammen mit den BRT-SA und BRV Teleskoparmen

ermoglicht der Knickausleger:

¢ Installation an Strukturen Uber Kopf
¢ VergroBerung des Arbeitsradius

¢ Horizontale Installation

Merkmale

¢ Hochfeste Carbonstangen bis 80 Nm und 1000 mm
* Hochprazise Fertigung

¢ Encoder Kits fur Positionierung verfugbar

Zubehor

Encoder Kits

Posix Positionier-System

SA80 800

SA80 1500 Stahl

SA80 2500 Stahl

BRT - SA, BRV

SA150 1500 Stahl

SA150 2500 Stahl

I+

Art. Nr. Dll'::)r(n. R:I:i)t(xs T::t. Gewicht
mm kg kg
090.0401.000 80 600 10 0,75
090.0402.000 80 800 10 0,78
090.0403.000 80 1000 10 0.8
090.0451.000 80 1500 10 16
090.0452.000 80 2000 10 19
090.0453.000 80 2500 10 21
090.0460.000 150 1000 30 22
090.0461.000 150 1500 30 25
090.0462.000 150 2000 30 28
090.0463.000 150 2500 30 31

Encoders Kit

Encoders Kits kdnnen an den SA Ausleger
angebracht werden, um eine Positionierung des
Werkzeugs zu realisieren.

* Xund Y Achsen-Positionierung (Kit mit 2 Encodern)

Art. Nr. Anzahl Encoder
Inkremental Encoder Kit - Posix 090.0510.000 2

Hinweis: Kundenspezifische Ausleger aus Stahl oder Carbon sind auch bis 300 Nm verfugbar.
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Portal fur BRV Serie MINT

Anwendung

e Prazise Positionsuberwachung des
Schraubwerkzeugs
Installation an bestehende Arbeitsplatze

Merkmale

V' Balancer sind inbegriffen
1 Hochprazise Fertigung
V Encoder Kits fur Positionierung verfugbar

_ Art. Nr. Material Encoder Kompatibilitat
_ 090.0010.000 Aluminum 2 BRV/15/BRV40/BRV80
Portal 1000x800 AL 090.0011.000 Aluminum 2 BRV/15/BRV40/BRV80
_ 090.0012.000 Aluminum 2 BRV/15/BRV40/BRV80
Portal 1200x800 AL 090.0013.000 Aluminum 2 BRV/15/BRV40/BRV80
_ 090.0020.000 Carbon 2 BRV/15/BRV40/BRV80
Portal 1000x800 CF 090.0021.000 Carbon 2 BRV/15/BRV40/BRV80
_ 090.0022.000 Carbon 2 BRV/15/BRV40/BRV80
Portal 1200x800 CF 090.0023.000 Carbon 2 BRV/15/BRV40/BRV80
_ 090.0024.000 Carbon 2 BRV/15/BRV40/BRV80
Portal 1500x800 CF 090.0025.000 Carbon 2 BRV/15/BRV40/BRV80
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Aufhangung fur BRV Arme MINT
Kardangelenke

Anwendung

Die Gelenke erméglichen zusammen mit einem BRV
Arm héhere Freiheitsgrade bei der Bewegung

e 1Freiheitsgrad
e 2 Freiheitsgrade

Merkmale

1" Schrauben inbegriffen

_ Beschreibung Art. Nr.

BRV 150 feste obere Aufhangung 070.0531.000
_ Aufhangung mit einem Freiheitsgrad (X Achse) 070.0532.000

BRV 150 Aufhangung mit zwei Freiheitsgraden (X Achse) 070.0533.000

> _ feste obere Aufhangung 070.0541.000
(a4 BRV 300 Aufhangung mit einem Freiheitsgrad (X Achse) 070.0542.000

@ _ Aufhangung mit zwei Freiheitsgraden (X Achse) 070.0543.000
BRV 600 feste obere Aufhangung 070.0551.000
_ Aufhangung mit einem Freiheitsgrad (X Achse) 070.0552.000

BRV 600 Aufhangung mit zwei Freiheitsgraden (X Achse) 070.0553.000

Bremsen Kit fiur BRV Arme

Anwendung

Wahrend der Verschraubung fixiert die Bremse
Bewegungen in der Z Achse

* Ermdglicht die Bewegung der Z Achse zu steuern

Merkmale

{ Erhaltlich als elektromagnetische oder
pneumatische Bremse

1 Hohe Leichtgangigkeit

1 SA kompatibel

_ Art. Nr. Max Drehm. Gewicht Technologie
Nm kg

_ 070.0534.000 150 6 Elektromagnetisch

EM Brake 300 Nm 070.0544.000 300 15 Elektromagnetisch

_ 070.0554.000 600 17 Elektromagnetisch

Hinweis: Auf Anfrage sind auch pneumatische Bremsen erhaltlich
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Tipps zur Installation BRT Serie MINT

Beispiel 1: = = Beispiel 2:
BRT + Winkelschrauber BRT + gerader
Schrauber

Schraub-
richtung

Beispiel 3: Beispiel 4:
BRT-V Bodenmontage BRT-V Tisch-
montage
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Tipps zur Installation BRV Serie

Beispiel 5: Beispiel 6:
BRV + gerader . ‘ BRV + gerader
Schrauber, Schrauber,
Bodenmontage Tischmontage
y L

Schraub- i

richtung =
Beispiel 7: Beispiel 8:
BRV + Winkel- BRV + Winkel-
schrauber, schrauber,
Bodenmontage l Tischmontage
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Knickarm BRF Serie

Anwendung

Schraubebene

GroBer Arbeitsbereich

Merkmale

| Hochfeste Carbonstangen
1 Schwenkbarer Vorderarm
| Optimale Leichtgangigkeit

Zubehor

Horizonatale Installationen

Werkzeughalter (inbegriffen)

Balancer Kits

Encoder Kits

Push Kit

Posix Positionier-System

_ 040.0001.000
BRF10 600 040.0002.000
_ 040.0003.000
BRF15 600 040.0004.000
_ 040.0005.000
BRF40 800 040.0006.000
_ 040.0007.000
BRF80 1000 040.0008.000

Hinweis: Kundenspezifische Loésungen sind auch bis 300 Nm erhaltlich

-~

Balancer Kit ‘
Seite 26
Push Kit J t

Seite 28
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Max Drehm.

Posix
Seite 36

Perfekt fur Verschraubungen senkret zur

Nm

10
10
15
15
40
40
80
80

Encoder Kit
Seite 29

Max R

mm
450
600
450
600
600
800
800
1000

Max Gewicht
Werkzeug

kg
15
15
4.0
4.0
5,0
5,0
6.0
6.0

Last

kg
2,0
21
3.0
3.2
37
4,0
7.0
73



Linear-Montagearme BRL Serie MINT

Anwendung

Perfekt flr Verschraubungen senkret zur "
Schraubebene
Horizonatale Installationen
GroBer Arbeitsbereich

Merkmale

| Hochfeste Carbonstangen
| Einarm-Design mit Kugelumlauflagern
| Optimale Leichtgangigkeit

Zubehor

Werkzeughalter (inbegriffen)
Balancer Kits

Encoder Kits R
Push Kit

Posix Positionier-System

0

- Art. Nr. Max Drehm. Min R MaxR  MaxGewicht Last
Werkzeug
Nm mm mm kg kg
_ 040.0101.000 10 230 450 1,5 2,0
BRL10 750 040.0102.000 10 380 750 15 2.4
_ 040.0103.000 15 260 450 4,0 3.0
BRL15 750 040.0104.000 15 380 750 4,0 3.5
_ 040.0105.000 40 380 600 5,0 4,0
BRL40 900 040.0106.000 40 530 Q00 5,0 4,5
_ 040.0107.000 80 430 800 6,0 6.4
BRL80 1400 040.0108.000 80 670 1400 6,0 8,0

Hinweis: Kundenspezifische Loésungen sind auch bis 300 Nm erhaltlich

" )
l [
Balancer Kit ‘ Encoder Kit {

Seite 26 Seite 29
Push Kit J t Posix
Seite 28 Seite 36
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Federzug- und Balancer-Kits

Funktionalitat

Federzuge ziehen das Werkzeug nach Gebrauch zurtck in die

Ausgangsposition.

* Federzug-/Retraktor-Kit

Balancer balancieren das Werkzeuggewicht und halten es
immer in derselben Position, in der man das Werkzeug loslaBt.

* Balancer-Kit

BRF; BRL

BRF; BRL

BRF: BRL

Retrektor Kit - BRF/BRL

BRF; BRL

BRF; BRL

RL

BRF: BRL

Balancer Kit - BRF/

BRF; BRL
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Art. Nr.

070.0321.000
070.0322.000
070.0323.000
070.0324.000
070.0325.000
070.0326.000

070.0327.000

070.0328.000
070.0329.000
070.0330.000
070.0331.000
070.0332.000
070.0333.000

070.0334.000

Modell

Kit 7211080001
Kit 7211080002
Kit 7211080005
Kit 7221080001
Kit 7221080002
Kit 7221080003

Kit 7221080004

KIT 7228000001
KIT 7228000002
KIT 7228000003
KIT 7228000004
KIT 7228000005
KIT 7230000003

KIT 7230000004

Kit beinhaltet Federzug oder
Balancer inkl. Anbauhalterung

Lange
Seil

mm
2500
2500
1400
3000
3000
3000

3000

1600
1600
1600
1600
1600
2000

2000

Last

kg

1-4

3-6
6-11
4-10
8-16
14-20

20-28

kg
0,8-24
2,4-4,0
5,2-7.6
7.6-10,4
10,4-13,0
26-34

32- 42

Menge

Doppelt
Doppelt
Doppelt
Doppelt
Doppelt
Doppelt
Doppelt

Doppelt
Doppelt
Doppelt
Doppelt
Doppelt
Doppelt
Doppelt




Federzuge und Balancer

Funktionalitat

Die BRT Teleskoparme kdnnen sowohl mit Federziugen/
Retraktoren als auch mit Balancern ausgestattet werden.
Eine separate Halterung ist fUr die Montage notwendig.

Federzuge ziehen das Werkzeug nach Gebrauch zurtck in
die Ausgangsposition.

Balancer balancieren das Werkzeuggewicht und halten
es immer in derselben Position, in der man das Werkzeug
loslait.

max. Last Lange Seil Gewicht

- kg mm
(a4

m 0,3-15 1600

IﬁI:: 070.0919.000 12-25 1600

o ISR oo 2500
1

— 070.0921.000 15-3.0 2500

S oo

~ 3.0-5.5 1400
S

_8 070.0923.000 2,0-5,0 3000

% 4,0-8,0 3000
S

"d'; 070.0925.000 7,0-10,0 3000

o 10,0-14,0 3000

kg mm

070.0927.000 0.4-1,2 1600

12-2,6 1600

070.0929.000 2,6-38 1600

3.8-52 1600

070.0931.000 52-6,5 1600

4.5-7,0 2000

070.0933.000 6,0-10,0 2000

9,0-14,0 2000

070.0935.000 13,0-17,0 2000

kg
05
06
08
09
1,0
35
3.8
3.8

4,0

kg
13
14
15
15
15
33
34
36

3.8

Nr. Kromer

7200 0800 01
7200 0800 02
7211 0800 01
7211 0800 02
7211 0800 05
7221 0800 01
7221 0800 02
7221 0800 03

7221 0800 04

7228 0000 01
7228 0000 02
7228 0000 03
7228 0000 04
7228 0000 05
7230 0000 02
7230 0000 03

7230 0000 04

7230 0000 05

Halter

(Buchstaben nachste Seite)

Zeichnung nachste Seite

G (BRF/BRL)
G (BRF/BRL)
G (BRF/BRL)
H (BRF/BRL)
H (BRF/BRL)
H (BRF/BRL)
H (BRF/BRL)

Zeichnung nachste Seite

I (BRF/BRL)
I (BRF/BRL)
I (BRF/BRL)
I (BRF/BRL)
I (BRF/BRL)

L (BRF/BRL)
L (BRF)
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Halterung fur Federziige und Balancer MINT

Funktionalitat
Halterungen fur Federztige/Retraktoren und Balancern an
BRT Arme fUr Kromer

Bild Art. Nr. . Py

. 'hﬁa._,
BRF, BRL G 070.1032.000 o ’ ~ P
L)
L

070.1033.000

BRF, BRL | 070.1034.000 . -C-..__~

070.1035.000 .
o

T

BRF, BRL

—

Push Kit

Anwendung

Erzeugt eine zusatzliche vertikale Kraft, um den
Schraubvorgang zu erleichtern

¢ Andruck-Unterstltzung bei vertikalen
Verschraubungen

Merkmale

1 Ergonomisches Arbeiten
1 Unterstitzung des Werkers
| Besserer Prozess

kg kg
KIT AS BR15-40 040.0201.000 5 2.2

_ Beschreibung Art. Nr. Druckkraft Gewicht

BRF; BRL 80 KIT AS BR 80 040.0202.000 9 25
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Encoder Kits fur BRF / BRL Serie
Inkremental und Absolut ]“

Inkremental Encoder

Anbau an Montagestander erlaubt eine genaue
Positionserkennung des Werkzeugs

* Positionserkennung X - Y Achsen (zwei Encoder)
e Positionserkennung X - Y - Z Achsen (drei Encoder)

Kompatibilitat
1 Knick- und Lineararme BRF / BRL
J Posix Positioniersystem

<

Kit Art. Nr. Kit Art. Nr.
BRF 15-40 2 Encoder Kit 040.0301.000 2 Encoder Kit 040.0351.000
2 Encoder Ki 040.0302.000 2 Encoder Ki 040.0352.000
o Encoder Kit Encoder Kit
m BRF 15-40 3 Encoder Kit 040.0303.000 2 Encoder Kit 040.0353.000
3 Encoder Kit 040.0304.000 3 Encoder Kit 040.0354.000
3 Encoder Kit 040.0355.000
3 Encoder Kit 040.0356.000
Absolut Positions-Encoder m -
Anbau an Montagestander erlaubt eine genaue
Positionserkennung des Werkzeugs
* Positionserkennung X - Y Achsen (zwei Encoder) .
* Positionserkennung X - 'Y - Z Achsen (drei Encoder)
Kompatibilitat
V' Knick- und Lineararme BRF / BRL
V Exakte Positionserkennung durch
absolut Encoder
V Posix Pro Positioniersystem ‘
Art. Nr. _ Art. Nr.
2 Encoder 2 Encoder
040.0320.000 040.0370.000
BRF 40 - 2 abs. Encoder Kit 040.0321.000 BRL 40 - 2 abs. Encoder Kit 040.0371.000
o 40.0322. o 40.0372.
om 3 Encoder m 3 Encoder
DERFERSEESEERE o<00323000 DERDERSESSERERE o<00373000
BRF 40 - 3 abs. Encoder Kit 040.0324.000 BRL 40 - 3 abs. Encoder Kit 040.0374.000
NERFHEORSRERERSSEEE 000325000 DERDEORSREREESE o< 0375000
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Tipps zur Installation BRF / BRL Serie MINT

Beispiel 9:
BRF + gerader
Schrauber T
v
1
»
(]
u .
A
Schraub
richtung

Beispiel 10:
BRL + gerader
Schrauber
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Anwendung

Schwere Werkzeuge
Hochmoment-Schrauber
GroBer Arbeitsbereich
Arbeiten unter dem Chassis
Boden- oder Deckenmontage

Merkmale

1 Beweglichkeit < 39N
1 Boden- oder Deckenmontage
J/ Pnheumatisch balancierend

Zubehor

Verlangerung fur Basis

Verlangerung fur Werkzeugaufnahme
Elektromagnetische Bremsen

Posix Positionier-System

Bodenmontage

Nm

050.0001.000 250

ZeroG 250-2000 050.0002.000 250
_ 050.0003.000 250
ZeroG 500-1500 050.0201.000 500
_ 050.0202.000 500
ZeroG 500-2500 050.0203.000 500

Deckenmontage

3
3

ZeroG-S 250-1500 050.0051.000 250
Tl o0 o
ZeroG-S 250-2500 050.0053.000 250
_ 050.0251.000 500
ZeroG-S 500-2000 050.0252.000 500
_ 050.0253.000 500

Posix
Seite 36

Art. Nr. Max Drehm.

B max

Nm
2240
2400
2555
2390
2545
2700

2220
2380
2535
2370
2525
2680

B max - B min

mm
870
1185
1490
870
1185
1490

870
1185
1490
870
1185
1490

uy]
3
o))
>
w
3 un]
5 3
[0))]
x
R max Last Gewicht
mm kg kg
1500 55 215
2000 45 225
2500 35 235
1500 70 255
2000 60 265
2500 50 275
mm kg kg
1500 55 195
2000 45 205
2500 35 215
1500 70 240
2000 60 230
2500 50 250
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Zubehor fur Zero G MINT

Zero G Encoder Kit

Anwendung

Erlaubt die Positionserkennung eines Werkzeugs im
Raum
e X-Y-ZAchsenerkennung

Art. N, Merkmale

ZeroG Encoder Kit 055.0302.000

1 Posix kompatibel

g Verlangerung der Basis

Anwendung

e Erhoéhung des Handlingarms

Merkmale

Art. Nr. .
_ { Stahlbasis
Basis Verlangerung L500 055.0005.000

Verlangerung Aufnahme

Anwendung

Drehbare Ausfuhrung auch mit elektromagnetischer
Bremse

* Verdnderung der Werkzeugposition

* Axiale Drehung

I

Merkmale
Art. Nr. | Carbon Verlangerung mit spezifischer
Verlangerung 050.0101.000 Werkzeugaufnahme

{ Erhaltlich auch mit elektromagnetischer Bremse

PSU0102000 fur die axiale Rotation
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Tipps zur Installation Zero G MINT

Beispiel 11.
Bodenmontage

Beispiel 12:
Deckenmontage
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ABRA Arm MINT
pneumatisch balancierter Reaktionsarm

Anwendung

e  Schwere Werkzeuge

¢ Hochmoment-Schrauber

e GroBer Arbeitsbereich

¢ Boden- oder Deckenmontage

Merkmale

1 Zweiter Arm in Carbonausfuhrung

V' Leicht und kompakt

{ Kann an vorhandene Trager installiert
werden

Zubehor :

+ Bremse fur Zentralgelenk -

+ Verlangerung fur Werkzeugaufnahme 0] s
+ Encoder Kit

+ Posix Positionier-System ?

Nm mm kg kg

050.0023.000 250 2500 30 120

_ Art. Nr. Max Drehm. R max Last Gewicht
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Zubehor fur ABRA Arm MINT

Bremse Zentralgelenk

Anwendung

Arretiert das zentrale Gelenk des Arms, wenn eine
Fixierung notwendig ist

Art. Nr. Merkmale

J{ Pneumatische Bremse

Bremse ABRA 050.0105.000

Encoder Kit

Anwendung

Erlaubt die Positionserkennung eines Werkzeugs im
Raum

* X-Y-ZAchsenerkennung

Incremental Encoder Kit 050.0107.000

Merkmale

1 Posix kompatibel
050.0108.000

i
Verlangerung Aufnahme
Anwendung
Drehbare Ausfuhrung auch mit elektromagnetischer
Bremse
* Veranderung der Werkzeugposition
* Axiale Drehung
Merkmale

J Carbon Verlangerung mit spezifischer

{ Erhaltlich auch mit elektromagnetischer Bremse

Verlangerung 500 mm 050.0110.000 . . . .
fUr die axiale Rotation
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Posix MINI

Positioniersystem

Anwendung

Ermoglicht eine Positionierung und Fuhrung wahrend des
Montageprozesses, vermindert somit Fehler und macht das
Ergebnis weniger abhangig vom Werker.

e Fehlerfreier Schraubprozess

e Verringerung des menschlichen Einflusses
e Standardisierung eines mauellen Prozesses

Posix 060.0001.000

Posix ist ein Stand-alone System fur die Positionierungserkennung und -steuerung von Schraubwerkzeugen
an Carbonarmen und Montagestandern. Diese mUussen zwingend mit den entsprechenden Encoder-Kits
ausgestattet sein. Im Zusammenspiel ermoglicht Posix die Erkennung, Freigabe und Ablaufsteuerung
von Schraubwerkzeugen abhangig von einer zuvor festgelegten und eingegebenen Position. Folgende
Funktionalitaten kann man mit dem Posix System umsetzen:

» Festlegung und Erkennung von Schraubpositionen an einem Bauteil

* Bildliche Darstellung des Bauteils mit Schraubpositionen

» Einteachen von Schraubpositionen

» Festlegen von Schraubreihenfolgen

* Freigabesignal an Schrauber

* Ausgabe von OK Signalen

* Definition einer Zusatzposition bei Verwendung eines Schraubspenders
* Definition einer Ruheposition des Schraubers im Raum

* Admin-Modus fur Programmierung

» 7" LCD TFT Touch-Screen

* Einbindung eines Barcode-Scanners fur die Bauteilidentifizierung

» Einbindung einer Bauteilklemmvorrichtung

» OOP (Out Of Position) Referenz einstellbar, wenn Bauteil nicht fixiert wird und sich Positionen verschieben
* Einstellung maximaler Schraubwiederholungen bei NIO

» Externe Job-Auswahl

e ] ¢]

(Dperstion Star Pos | Click to Set)

[ oooo|[ o0.000

[oom| [ o]

[Gperation End Pos (Cick 1o Set)

[_oom][_oo]
h"t 3 | o,oéo[[ 0.000
Encoder Kit ' 00 ] 0.000]

Seite 29 < py
i = 2 N . o
B Save ﬁ Back

Seite 36 | www.mint.eu



Posix
Positioniersystem

Schematischer Aufbau

Tool controller

Controller
connection

Encoder
connection

Tool
connection

Configuration for
2 axis control
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Notizen MINT
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Notizen MINT
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